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应用实例： 

1、 基准为单平面的孔组位置度评价(允许旋转和平移) 

 
图 1、公差带为方形或者圆柱形的孔组位置度 

对于只有一个面基准 A 位置评估，该基准确定孔组评价坐标系的空间方

向。 单个孔可以测量为圆形或者圆柱形。 该位置度主要控制孔组相对于基准的

垂直度。 
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QUINDOS 的评价过程如下： 

1、测量基准平面(Darum_A) 

 
2、测量被评价孔组（CIR(1)\CIR(2)\CIR(3)\CIR(4)）,投影平面为 Darum_A 

 

 
3、使用其中两个圆构造直线（AXI） 

 
  

投影平面为 Datum_A 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

4、建立坐标系 

基准面 Darum_A 空间找正、轴线 AXI 水平旋转 

 

 
5、使用 COLPTS 命令，搜集所有测量的孔组圆，并命名为 ACTPOS 

 

 

注意圆的搜集顺序 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

 
 

6、使用 DFNELE 命令定义一个新的空元素，命名为 NOMPOS，该新元素用于存放

孔组每个圆的理论圆心位置，该元素类型必须为 2D曲线 

 

 
  

元素类型为 2D 曲线 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

7、使用 EDTAPT 命令，按照 ACTPOS元素的搜集顺序，依次输入每个圆的圆心理

论位置 

 

 
注意理论圆心坐标输入顺序与实际圆心收集的顺序保持一致，具体如下图。 

 
8、使用 DFNQUE 命令定义一个新的队列，命名为$POS,其中 MAXPOS 用于存放孔

组位置度每个孔中的最差位置度结果，POS(1),POS(2),POS(3),POS(4)分别

依次存放最佳拟合后对应孔的位置度结果 

 

 
  



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

9、使用 GAUG2D 命令进行孔组位置度评价 

 

 
文本报告 

 
  

实际圆心点集合 

理论圆心点集合 

孔组测量评价平面 

孔组评价结果元素 

公差 

拟合方式设定 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

10、 使用 GAUG2D_P 进行孔组位置度绘图 

 

 
图形报告： 

 
  

理论圆心点集合 

测量评价平面 

公差 

孔组评价结果元素 

放大倍率 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

样例程序： 

 
  



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

2、 一个孔做基准的孔组位置度 

 
1、依据图纸建立坐标系 
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2、使用 COLPTS 命令，搜集所有测量的孔组圆，并命名为 ACTPOS 

 

 

 
 

3、使用 DFNELE 命令定义一个新的空元素，命名为 NOMPOS，该新元素用于存放

孔组每个圆的理论圆心位置，该元素类型必须为 2D曲线 

 

注意圆的搜集顺序 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

 
4、使用 EDTAPT 命令，按照 ACTPOS元素的搜集顺序，依次输入每个圆的圆心理

论位置 

 

 
注意理论圆心坐标输入顺序与实际圆心收集的顺序保持一致，具体如下图。 

元素类型为 2D 曲线 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

 
5、使用 DFNQUE 命令定义一个新的队列，命名为$POS,其中 MAXPOS 用于存放孔

组位置度每个孔中的最差位置度结果，POS(1),POS(2),POS(3),POS(4)分别

依次存放最佳拟合后对应孔的位置度结果 

 

 

6、使用 GAUG2D 命令进行孔组位置度评价 

 
  

填写基准 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

 

7、使用 GAUG2D_P进行孔组位置度绘图 

  



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

 
样例程序 

 
  



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

3、 一个孔做基准且带 MMC的孔组位置度 

 

1、同实例 2，依据图纸建立坐标系，搜集实际圆心、定义理论圆心、定义孔组

位置度队列。 

 
由于基准带最大实体补偿，所以基准 B需要正确评价该圆直径和输入正确公

差。基准 B有最大实体条件，所以允许基准坐标系的原点在以基准 B实体补

偿值为半径的圆内进行移动，如下图所示： 
 

   

       

       



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

 

2、使用 GAUG2D 命令进行孔组位置度评价 

 

 

 

  

 

  

   

勾选 MMC 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

 
 

 
  



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

4、 两个孔做基准，其中第一个孔带 MMC，第二个孔不带 MMC的孔

组位置度 

 
如上图位置度所定基准系为： 

1、基准系原点位置在基准 B上 

2、基准系的 X轴向由基准 B和基准 C的连线确定 

 
由于基准 B 带 MMC，区别于实例 3，基准系的原点允许在实体补偿量为半径的

圆内任意移动，但必须保证 X 轴线穿过基准 C 圆心。 
 
 
 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

1、依据图纸建立坐标系，搜集实际圆心、定义理论圆心、定义孔组位置度队

列。注意基准 B需要正确评价直径。 

 

2、使用 GAUG2D 命令进行孔组位置度评价 

 

 
 
 
 
 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

5、 两个孔做基准，两个孔都带 MMC 的孔组位置度 

 
  



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

1、依据图纸建立坐标系，搜集实际圆心、定义理论圆心、定义孔组位置度队

列。注意基准 B需要正确评价直径。 

 

2、 使用 GAUG2D 命令进行孔组位置度评价 

 

 
 
 
 
 



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

6、 两个孔做基准，两个孔都带 MMC 且被评价元素叶带 MMC 的孔组

位置度 

 
  



  
 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 

1、GAUG2D 命令进行孔组位置度评价设置（保证所有孔组孔和基准 B 和基准 C

都正确评价直径） 

 
 


